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Anatomie evropského chaosu

Lidé nejsou (a ti co jsou rychle zdrazuiji)

57% vyrobnich firem brzdi nedostatek lidi
Mzdy rostou o 10%

Nepredvidatelna cena energii

Skoky cen kolem 10%, nyni opét nad 100 EUR/MWh

Rozeviraji se nuzky ziskovosti

Trh se nadechl (HDP +2.5%), ale naklady rostou nasobné rychleji

Cena elektfiny [EUR/MWH]
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Jak setiny zachranuji miliony

Minulost Standard 2026

« Kolisani teploty oleje « CNC servomotory

» Nestabilni proces « Absolutni opakovatelnost
* Vysoka spotreba * Nizka spotieba

» Zavislost na obsluze a neustalé ladéni * Minimalni zmetkovitost

FANUC
ROBOSHOT
o-S18018




Neviditelny technolog: Jak stroj eliminuje chybu

Backflow Monitor Al Ochrana formy

Prediktivni kontrola stavu
zpétného uzavéru strikovaci
jednotky

Detekce problému v pohybu
formy a vyhazovace nez
dojde k poskozeni nastroje

Al Kontrola tlaku = Kontrola napnuti femene
Stroj hlida a upravuje _ VA e—— Stroj hlasi potfebny servis
vstfikovaci tlak a davkovani W“’- i dfriv, nez dojde k zastaveni
materialu [ S linky




Zlaté pravidlo: Co lis vyrobi, to nesmi jen spadnout do krabice




Ekosystém One FANUC (Jistota v kritickém bodeé)

JE POUZIT FANUC | On Qvevride sattiog
& Cislo programu 1 £
Vyst. sig. pri. ot. frm off
2 Poloh. sig. pri ot. fr 150,00 = . Py T
- Rez. zast. mezipol. otv Vyp 100
Cas zpozdeni 0.00 =k

Robot Roboshot
e i :
Clamp move permission Clamp fully open - Manual/Mold set mode
Ejector start Clamp fully closed

5 E-stop release -
Cycle start Eject forward end og estar N = 4 ) [ )5 ] Safety gate closed
Clamp close permission Eject retract end / 4 BUSY/PROGRUN=OFF  m
Rl In auto cycle / FAULT/BATALM=OFF "
Ril2] Clamp open stop pos
EJE second step start Cycle stop request
Sample request
Nepouzito Bad parts
Nepouzito Nepouzito =
Nepouzito Nepouzito
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Nereste porizovaci cenu, reste TCO (Total Cost of Ownership)

——
« TCO = Celkova naklady na vlastnictvi Stupni . ——

Pamn,

investice

* TCO zahrnuje vSechny naklady, v€etné
pofizovacich nakladud, nakladd na udrzbu a
opravy, nakladu na vybaveni a technickou
podporu, atd.

 Cilem TCO je poskytnout komplexnéjsi a
spojenych s ur€itym produktem nebo
sluzbou.

Zustatkova
hodnota



Vse vyrobeno ve
FANUC

Az 90% komponent je plné
vyvinuto, vyrobeno a testovano
ve FANUC v Japonsku
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Montaz robotu Montaz servo motoru Montaz CNC systém




Vas partner pro stabilitu v Cesku FANUC

Lokalni servisni podpora 24/7
Velky sklad nahradnich dila v Evropé
Technologické centrum v Praze

Kontakt:

* Michal Hrdina

Tel.: 771 252 455

Mail: michal.hrdina@fanuc.eu

LinkedIn:
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